Especificacao do

Titulo do Projeto

Desenvolvimento de
Sistema de Drones
Auténomos para Inspecéo e
Reparo em Tempo Real de
Infragstruturas Criticas
(DIRV - Drones de
Impressao e Reparo em
Voo)

Area Tematica

Logistica &
Industrial /
Tecnologias de
Manutencao
Preditiva /
Industria 4.0

Projeto

Objetivos Principais

Desenvolver e validar
um prototipo funcional
de drones auténomos
para identificacdo de
falhas estruturais e
reparos localizados via
manufatura aditiva em
VOO.

[1] Drones de Impressao e Reparo em Voo - DIRV.docx

[2] Drones de Impressao e Reparo em Voo - DIR_portugues.docx

Impactos Esperados

Redugao de 40-60%
nos custos de
manuten¢ao; eliminagdo
de riscos humanos;
aumento de 30% na vida
util das estruturas;
reducdo de 25% no
desperdicio de
materiais.

[3] Sistema Autdnomo de Inspecéo e Reparo de Infraestruturas Criticas.docx

Tecnologias Utilizadas

Roboatica aérea
auténoma, manufatura
aditiva (impresséo 3D),
Inteligéncia Artificial
(1A), sensores
multimodais (LiDAR,
térmico, ultrassonico) e
materiais inteligentes.

5.800.000,00

Nivel de
Maturidade
Tecnologica
(TRL)

TRL Inicial: 2/
TRL Final
Almejado: 6

Prazos e Entregaveis

36 meses (4 fases): F1
(Relatérios e modelos);
F2 (Protétipo V1); F3
(Sistema integrado); F4
(Validacao e plano de
escalabilidade).




